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자료 : 로봇시장은 UN-ECE, World Robotics 1999 
(1999.9)와 미쯔비시 연구소, 21세기 기술과 산업
(1999.4)를 참고함.  

자동차 시장은 German Association of the 
Automotive Industry (VDA) 2003 Annual Report의 
자동차수 증가속도와 2002년기준 자동차 한대를 
$12500로 산정하여 계산하였음. 





anyKode’s  (Marilou Robotics Studio) MS’s  (MS Robotics Developer Studio)







(Open Dynamics Engine)







① 설계할 로봇의 하드웨어 모델(기구)을 3D 모델로써 구상한다. 

② Link의 속성값(길이,질량)과 Joint의 속성값을 입력한다. 

③ AVR ATmega128의 레지스터 속성값 및 입출력 핀을 설정한
다. 

④ AVR Code Edit를 실행하여 AVR Code를 작성한다. 

⑤ Robot Setting 제어 part View를 이용하여 현재 좌표와 Test
하고자 하는 이동 좌표를 설정한다. 

⑥ AVR 코드를 실행하면 문법검사를 실행하고 코드에 오류가 없
으면 시뮬레이션을 시작한다. 

⑦ 3D 렌더링 된 모델을 확인하여 움직임을 확인한다. 

⑧ 시간당 최대토크,허용토크와 x,y,z 좌표의 이동 가능 범위를 그
래프로 시뮬레이션한다. 



(openrobot.kr) 

로봇 제작 3D 시뮬레이터 개발 커뮤니티 운영 

로봇 기구 인터페이스 개발 로봇 제어 알고리즘 개발 커뮤니티 사이트 구축 및 운영 

로봇 제어 프로세서 모듈 개발 Lex/Yacc 기반 소스 코드 생성기 개발 관련 소스 코드 및 자료 관리 

로봇 제어 Firmware 개발 3차원 모델링 인터페이스 개발 로봇 관련 교육 및 세미나 진행 

오픈 로봇 커뮤니티  openrobot.kr

6월 말 ~ 7월 초 정식 오픈 





Embedded HW 

AVR, ARM, ARM Cortex-M/A 

Embedded SW 

Firmware, RTOS, Linux, Android 

Cloud SW 

Ubuntu, OpenStack, Dell Crowbar 

Industrial SW 

OCR, 3D Robot Simulator, Android 

Embedded HW/SW : OEM / ODM business 

   ARM based Identity Card Scanner 

   ARM based Car Number-plate Reader (CMOS Camera) 

   AVR, ARM based Development Kit 

   Input Device for Smart TV / Tablet / Phone 

Cloud & Industrial SW : Solution / Service  business 

   OCR (Optical Character Recognition) Algorithm 

   OpenStack Deployment & Technical Service 

   Open Source based 3D Robot Simulator 

   Industrial Android Device & SW 



(뻔뻔강사) 유 명 환    funfun.yoo@gmail.com


